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Exact and Deep Q-network Assisted Swarm Intelligence Methods for Scheduling Multi-
objective Heterogeneous Unmanned Surface Vehicles

智
能
製
造
系
統
優
化
調
度

任
務
分
配

Representative Work

速
度
調
整
策
略 收

斂
性

模
型
驗
證

問
題
模
型

A*
算
法
路
徑
規
劃

 
DQN

輔
助
的

ABC

u2024年第七屆智能優化與調度學術
會議優秀論文二等獎

Representative Paper
[1] H. Yu, K. Z. Gao, Z. Ma, and L. Wang, “Exact and deep Q-network assisted 
swarm intelligence methods for scheduling multi-objective heterogeneous 
unmanned sur face vehic les ,” IEEE Transactions on Evolutionar y 
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